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(54) РАДИОЛОКАЦИОННАЯ СИСТЕМА РЕГИСТРАЦИИ ДВИЖЕНИЙ ЛАБОРАТОРНОГО
ЖИВОТНОГО В ПРЕДЕЛАХ ОГРАНИЧЕННОГО ПРОСТРАНСТВА

(57) Формула полезной модели
Радиолокационная система регистрации движений лабораторного животного в

пределах ограниченного пространства, содержащая блоки антенн генерации и
передачи радиолокационных сигналов в ограниченную область пространства клетки
для животного, блок антенн приема указанных сигналов, в том числе сигналов,
переотраженных от животного, отличающаяся тем, что две стенки и пол клетки
покрыты металлизированным покрытием, образующим уголковый отражатель для
радиолокационных сигналов, а передающая и приемная антенны установлены
снаружи клетки и расположены с одной стороны от животного.
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